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Autorobot

AUSBEULSYSTEM AUF LENKROLLEN

Autorobot hat ein neues Ausbeulsystem entwic-
kelt den Smart Puller. Die neue Innovation macht
das Ziehen von Karosserien und Rahmenstruktu-
ren schneller und wirtschaftlicher. Der SmartPuller
ist einfach und schnell anzuwenden und erméglicht
das Ziehen fast aller Fldichen der gesamten Fahr-
zeugkarosserie in allen Richtungen.

Schnelles Dellen-Ziehen von verschiedenen Teilen

Die einfache Verwendung wurde durch das bewegliche Stativ auf
Radern und den verstellbaren Gummiauflagen erreicht. Beide Gummi-
auflagen kdnnen an den verstarkten Flachen der Karosserie angesetzt
werden, um die beste Unterstlitzung fiir jede zu richtende Flache zu
gewahren. Der kompakte Aufbau des SmartPullers ermdglicht ein
sehr einfaches Handling. Das benétigte Zubehor fir das Stlitzen und
Ausbeulen kann auf die notwendige Hohe eingestellt werden, ohne
dort fixiert werden zu miissen. Der AUTOROBOT SmartPuller benétigt
ein Widerstandsschweil3gerat um Scheiben oder Wellendraht an die
zurichtende Flache anzuschweil3en. Die Besonderheit des SmartPul-
lers ist die Moglichkeit Beulen Uiber die gesamte Karosserie in jede
notwendige Richtung zu richten.

<4\

SMARTPULLER SILVER SET

L BASIC
(1) L SILVER

Bild 1 und 1b. Die unteren Gummiauflagen (A) wurden auf die richtige Hohe
und Breite eingestellt, nachdem sie an einer verstdrkten Fldiche, nahe der zu
ziehenden Fldche angebracht wurden. Die Richtstiitze (B) ist entsprechend an
der Dachkante angebracht worden. Anschliesend wird die Zugschraube (C) auf
den Punkt eingestellt der gezogen werden soll. Das eigentliche Ziehen wird mit
der Kurbel (D) durchgefiihrt. Ein Ring, Schweil3draht zum Ziehen, Zugklammer
oder Klebepad kann am Halter am Ende der Gewindestange (E), je nach Bedarf,
angebracht werden.

Grof3e Leistungsfahigkeit und
Effektivitat beim Ausbeulen

Auf Grund Informationen der Versicherungs-
gesellschaften, sind ca. 80% aller Schaden
Blechschaden. Oberflachenschaden treten oft
in den Strukturen auf, die nicht vom Fahrzeug-
innenraum gerichtet werden kénnen. Das Richten von auf3en mit
dem SmartPuller bedeutet eine deutlich erkennbare Zeitersparnis,
daTuren und andere Karosserieteile nicht aus- und wieder einge-
baut werden muissen Die Vorteile des SmartPullers kdnnen am
besten beim Richten von gréReren Dellen im Dach-und Seiten-
bereich beobachtet werden. Darum ist der SmartPuller eines der
wichtigsten Werkzeuge in der modernen Karosseriewerkstatt.

™
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A Dieses Bild zeigt das Richten eines Seitenschwelllers, an dem

die unteren Auflagegummis an den Enden des Schwellers mit Hilfe

einer Hilfsstange befestigt sind, durch die Hilfe der zusdtzlichen
Stange (1) um das Richten der Delle zu ermdglichen. Die zusditzli-
che Stange (1) ist Bestandteil des SmartPuller - Silver Sets.

Schnell e Einfache Bedienung e Multifunktionel

A Doas Bild zeigt das Richten der hinteren Ecke eines Fahrzeugs.
Das wird dadurch méglich, da die Sttitze (A) auch gedreht werden
kann, so dass die Gummiauflagen an einem tragenden Teil des
Fahrzeugs anzubringen sind. Des weiteren wird ein zuscitzlicher
Halter (1) mit einer Zugklammer benétigt; die Klammer ist an der
Kante der rechten hinteren Tiire befestigt. Danach ist ein kompli-
Zierter Zug, wie auf dem Bild gezeigt méglich.

A Das Bild zeigt das Ausbeulen
einer Fahrzeug-Heckpartie mit
Hilfe einer Zuggklammer an der
Ecke des Rahmens der Hintertiire.
Diese Art des Richtens erfordert
den Einsatz der Zusatzstange

(1), die an der hinteren Kante wie
gezeigt befestigt ist.

A Das Bild zeigt das Richten einer 4
Dachstruktur mit Hilfe der oberen Richt- i
sttitze (B) am Ende der verstellbaren Stiitze
(1). Die obere Stange kann leicht auf den
Lenkrollen bewegt werden, die unter der
vertikalen Stange befestigt ist, z. B. in der
Léngsrichtung des Fahrzeugs in Richtung
der Fldiche, die gerichtet werden soll.

L
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SMARTPULLER SETS

BASIC+ SET Art.-Nr. 5097008

Fahrzeugseitenteile
Schweller des Fahrzeugs
AB,C Saulen des Fahrzeugs

SILVER SET Art.-Nr. 509700S

Fahrzeugseitenteile
Schweller des Fahrzeugs
AB,C Saulen des Fahrzeugs
Front Teile des Fahrzeugs
Hintere Teile des Fahrzeugs
Dachstruktur des Fahrzeugs
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AUSBEULEN DER FAHRZEUGFRONT

Zubehor

A-T1+1

'  H28+

A Die Gummiauflagen (C) sind am vertikalen Arm (B) angebracht, das erméglicht eine
schnelle Richtunterstiitzung und auch verschiedenste Ausbeularbeiten kbnnen aus-
gefiihrt werden, ohne dass das Fahrzeug auf die Richtbank gespannt werden muss.

4 Die Mdglichkeit des Doppelzuges
erlaubt einen noch breiteren Einsatz-
bereich des SmartPullers besonders fiir
weitere erforderliche Ausbeularbeiten.
Auf dem Bild ist eine zweite Zug-
schraube inkl. Zugklammer erkennbar
(als Zubehor verfligbar).

(

SILVER, ZUBEHOR )
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AUSBEULEN DER FAHRZEUG FRONT TEILE

Das Ausbeulen der Fahrzeugfront erfolgt durch das
Anbringen der oberen Stiitze, z.B. an der Fahrzeugfront

HALTEN oder an den Federbeinbefestigungen und durch
Anbringen der unteren Stiitze wie im Bild gezeigt.

HALTEN

iy
|
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AUSBEULEN DER RAHMENSTRUKTUR

Unschlagbare Maglichkeiten der Zugwinkel

7
Die SmartPuller Technologie ermdéglicht z.B.
il das Ausbeulen von Rahmenstrukturen, in alle
» notwendigen Richtungen. Die Konstruktion mit

verstellbaren Gummiauflagen ermdéglicht es, die
vorhandene Formgebung anzunehmen damit die
stlitzenden Bereiche nicht beschddigt werden. Fiir
weitere notwendige und anspruchsvolle Ausbeul-
arbeiten ist es moglich eine zweite Schraube zu
verwenden. Fiir Ansatzpunkte mit wenig verfiig-
barem Platz, kann eine kurze Zugschraube (A)
benutzt werden. Siehe Bild (2) und (4).

5 (BASIC ' BASIC
SEN: L SILVER

e
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AUSBEULEN DER SEITENSTRUKTUREN

1 P

“ L Der SmartPuller bietet
verschiedene neue und
schnelle Optionen zum
Ausbeulen an, die friiher
nur mit Richtbdnken
maglich waren.

7

Fi .-"""

« Das schnelle Richten mit dem SmartPuller basiert auf

der vertikalen Stange (1) ausgestattet mit Réidern (1)
in der die Gummiauflagen (2) in Breite und in Héhe der
= \ verstdrkten Karosserieteile des Fahrzeugs entsprechend
iy angepasst werden kénnen. AnschlieSend kann das
- g Ausbeulen mit Hilfe der Zugschraube (3), die die
Fléiche (A) abdeckt, ausgefiihrt werden. Das Ausbeulen
der fraglichen Fliiche erfolgt ohne Bewegung des
SmartPullers.
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Die um 360° drehbare Richtstiitze (B) vereinfacht das Klammern und andere Zugwerkzeuge kénnen an
Ausbeulen und ermdéglicht dadurch z.B. das einfache der Zugschraube installiert werden.
Richten der C-Séule in Léngs- und Querrichtung.

¥ BASIC

% SILVER
A Die SmartPuller Funktionen sind auch geeignet
fiir das Ausbeulen von Lieferwagen und Vans, bei

denen die Zeitersparnis fiir das Ersetzen von Teilen
beachtlich ist.

BASIC
: SILVER
N J
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AUSBEULEN DES FAHRZEUGHECKS

Durch den Einsatz des Teleskopturms (1), ist es moglich eine obere Unterstiitzung (2) an einer
verstarkten Flache zu erhalten. Dies ermdglicht die bestmdgliche Richtlinie in Hohe und
Breite zu erhalten. Das Ausbeulen wird durch eine oder zwei Zugschrauben durchgefiihrt.

Die zweite Klammer H 31+ und Zugschraube A-11+1 sind als Zubehér verfiigbar.
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AUSBEULEN DER HINTEREN FAHRZEUGECKEN

v

Das notwendige Abstliitzen zum Ausbeulen von
Eckschdéden an Fahrzeugen gelingt z.B. durch die
Kombination des Stiitzarmes (B) mit einem Winkel C)
und einer Klammer (H31) die am Rahmen oder
geeigneter Stelle befestigt wird.

Seite 13




Autorobot

AUSBEULEN

<« Dije Richtsttitze (1) des SmartPullers wird an
die verstdrkte Ficiche der Karosserie befestigt, um
das beste mégliche Ausbeulergebnis zu erzielen.
Die Richtung zum Ziehen ist frei wéihlbar.

V¥ Die Richtstiitze ist einfach auf der vertikalen Stange (2) zu bewegen, ebenso kénnen die Gummiauflagen nach unten verstellt
werden, wodurch das Richten in alle Richtungen erméglicht wird. Die Auswahl der stufenlosen Richtlinie beschleunigt das Richten.

BASIC ™
SILVER 9/

\
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(' SILVER, ZUBEHOR

A

Ist das SmartPuller Silver Set mit dem Mehrfachzughaken A-11+3 ausgestattet, kann das Ausbeulen gleichzeitig auf
einer groBen Flédiche ausgefiihrt werden. Dies beschleunigt z.B. das Richten langer Beulen enorm. (siehe Bild).

F

BASIC, SILVER, ZUEHOR, A-1142
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AUSBEULEN DER DACHSTRUKTUR

P

s

BASIC
SILVER ‘?
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DOPPEL ZUG

Zubehor

SILVER ZUBEHOR )

Fur die Aufgaben die mehr Zugkraft benétigen,
kdénnen zwei Zugschrauben eingesetzt werden.
Die Kraft von 2 Zugschrauben betragt mehr als
1000 kg, die oft, wie auf den Bildern gezeigt,
ausreichend ist. Die 2. Zugschraube ist als
Zubehor erhaltlich.

(" SILVER,ZUBEHOR )
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- (___BASIC, SILVER, ZUBEHOR,509700TB )

A

Das zusditzliche Set fiir den SmartPuller erméglicht ein einfaches Hantieren von Tiiren,
z.B. den Austausch von Tiiren. Durch die Héhenverstellung mittels der Schraube (A)

ist auch das Einbauen sehr einfach.

A A
Das Bild zeigt, wie durch den oberen gepolsterten Halter (C) Der untere Halter (B) ist mit gepolsterten Haltern ausgestattet,
der Rahmen angehoben oder gesenkt werden kann. somit kann auch auf lackierten Fldichen gut gearbeitet werden.
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>
Das Bild zeigt zusditzliche Einbaufunktionen
beim Hantieren von schweren Tiiren, wo der
multifunktionale Halter am oberen Tiirrahmen
angebracht wird.

T

(" BASIC, SILVER, ZUBEHOR, A-14+11-2 )

<

Dieses Bild zeigt wie einfach die aus-
gebaute Tiir an den vorbestimmten
Platz gebracht werden kann. Ist der
SmartPuller mit Rédern ausgeriistet,
dann ist der Transport mehr als einfach.
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SMART PULLER ZUBEHOR

Ausrustung

505101 Ausbeultransformator Super 507350 Magazinelektrode fur
Spot mit Trolley u. kleinem Zubehdrsatz = Anschweil3-Langloch-U-Scheiben

505000-151 507302 A-14-314+2 (170139)
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A-11+2
A-11+1
A-14+11-3
H28+
H31+
A14+11-1
A-14+11-2

A-T4+11-4 07155

SMARTPULLER ZUBEHOR

876424
RingMatic inkl. 50 Stk.
Zugbits

HSK-814
Bit Set (100Stk)

A-14+11-3

876428
Kontaktklammer

876429
Air gun adapter for gun

A-14+11-4 SmartPuller Zubehorsatz enthalt:

ZughakenSet

Zugschraube

Halter

Zugklammer

Zugklammer mit Ring

Mc Pherson Halterung

Set zur Handhabung von Tiiren
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AUSBEULEN DER FAHRZEUGFRONT MIT ZUBEHOR

=
e
e

=
e

AN

Fiir das Ausbeulen der Haubenschlossplatte und weiteren Teilen im Frontbereich, kann auch der McPherson
Befestigungsbolzen als obere Stiitze eingesetzt werden. Klammern sind als Zubehér erhdiltlich (Nr.A-14+11-1).

4

_——-E
~_ HALTEN

HALTEN
|

AN
Der SmartPuller ist auch fiir den Einsatz an Fahrzeughauben- und Heckklappen geeignet.

Um dort Schdden in Lédngsrichtung zu reparieren, wird eine weiterere Zugklammer Nr. H31+ als Zubehér benétigt.
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SmartPuller

Gratulation, dass Sie sich fiir den SmartPuller entschieden haben!
Wir sind liberzeugt, dass er die Wirtschaftlichkeit Ihrer Werkstatt erhoht
und die Arbeit erleichtern wird.

Vertretung:

Gmelin + MOLL Werkzeug GmbH
Von Steinbeis Str. 3

D-78476 Allensbach

Tel. 07533 2957

Fax 07533 4356

E-Mail: info@gmelin-moll.de
www.gmelin-moll.de

2016-01 & Autorobot Finland Oy. We reserve the right to changes.



